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1-EAUX CLAIRES

Eau Potable, Eaux D’irrigation Et Eaux À Usage Industriel

Eaux Usées ou Résiduaires et Eaux Pluviales

2-EAUX CHARGÉES

Lorsque l’alimentation gravitaire n’est pas possible, les appareils élévatoires à mettre en œuvre

sont essentiellement les pompes qui peuvent se diviser en deux grandes classes :

• Les pompes rotodynamiques (centrifuges, hélico-centrifuges, hélices).

• Les pompes volumétriques.

PRÉAMBULE





1. Prescriptions Communes Aux Pompes Et Groupes Moto-pompes

• 1.1 Définitions Des Types De Pompes
On distingue :
1.1.1 Pompes de surface (ou hors d’eau)

Ces pompes peuvent être :
1- à axe horizontal

Disposition monobloc vitesse fixe Disposition monobloc vitesse variable



Pompe multicellulaire horizontale sur châssis, support avec manchon d’accouplement

Pompes à plan de joint arbre nu



2- à axe vertical
avec ou sans accouplement semi-élastique, leur installation est réalisée avec moteur et 
pompe hors d’eau.

Pompe multicellulaire à axe vertical et raccords en ligne



1.1.2 Pompes immergées de forage

Ces pompes peuvent être :

- avec moteur immergé, la pompe et le moteur sont noyés ; la disposition étant

souvent verticale, mais pouvant, dans certains cas, être horizontale, voire oblique

Pompes immergées verticales de forage



Pompe horizontale avec chemise de refroidissement

- avec moteur sur bâti, pompes noyées à axe vertical ligne d'arbre

Pompe verticale à ligne droite



1.2 Description Des Différents Types De Groupes Moto-pompes
1.2.1 Groupes horizontaux placés sur châssis support



1.2.2 Groupes verticaux



1.2.3 Groupes immergés



1.2.4 Pompes submersibles

Pompe submersible sur pied d’assise



Dans le cas de pompage d’eaux ayant des caractéristiques particulières (agressivité,
gaz dissous,…) il est obligatoirement fourni au fabricant le résultat d’une analyse
aussi complète que possible précisant, notamment :

- la température,

- le gaz carbonique libre,

- la résistivité,

- la teneur en oxygène dissous,

- la turbidité (extrait sec),

- le pH avant et après marbre,

- le TH avant et après marbre,

- la teneur en fer et en manganèse,

- la teneur en sulfate et chlorure,

- la balance ionique,

- la présence ou non de trace d’ozone, si ce pompage a lieu après un traitement de

désinfection à l’ozone.





La HMT- Hauteur Manométrique total



2.1.3 PERTE DE CHARGE
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PLAN:

 Définir les pertes de charges

 Leurs origines 

 Différents types de pertes de charges





PERTE DE CHARGE
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PERTE DE CHARGE
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PERTE DE CHARGE
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PERTE DE CHARGE
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PERTE DE CHARGE
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ASPECTS ÉNERGÉTIQUE ET ÉCONOMIQUE
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NOTE DE CALCUL AVEC VARIATION ÉLECTRONIQUE DE VITESSE (VEV)

La puissance est proportionnelle au cube de la vitesse de rotation et 
est déterminée à l’aide de la formule suivante : 
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