Master Il Auto&Sys Diagnostic des systemes

TD N°4

Exercice 01

Soit un systéme avec une sorite décrit par la représentation d’état suivante :

T T
y=Cx+F, f Avec y:[Y1 Yo Y2 Vs ys] ’fz[fl f, 5 f fs]
1111 87
10
C=|8 010 0|,F=
01
1 8 118

Déterminer la matrice de parité ainsi que les équations de redondance.

Exercice 02

Soit le systéme décrit par la représentation d’état discréte suivante :

{x(k +1) = Fx (k) +Gu(k)

y(k)=Cx(k)
05 1 0 01
1 01 T
Avec F=/ 0 01 0|, G=[1 1 ’C{o . J,y(k):[yl(k) y, (k)]
0 0 05 0 -1

X(k):[xi(k) Xz(k) x3(k)]T,u(k):[ul(k) uz(k)]

1- Déterminer I'équation de parité et par conséquent la relation d'auto-redondance de cette
sortie.
2- D’aprées I’analyse de vecteur de parité, déduire la table des signatures des défauts

Exercice 03

Considérons, pour I'horizon d'observation [k,k + 2] :

SRR N P

- Déterminer la matrice d’auto-redondance,

- Déterminer la matrice d’inter-redondance et déduire la table des signatures des défauts.
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