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Exercice 01 

Soit un système avec une sorite décrit par la représentation d’état suivante : 
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Déterminer la matrice de parité ainsi que les équations de redondance. 

 

Exercice 02 

Soit le système décrit par la représentation d’état discrète suivante :  
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1- Déterminer l'équation de parité et par conséquent la relation d'auto-redondance de cette 

sortie. 

2- D’après l’analyse de vecteur de parité, déduire la table des signatures des défauts  

 

 

Exercice 03 

Considérons, pour l'horizon d'observation [k,k + 2] : 
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- Déterminer la matrice d’auto-redondance, 

- Déterminer la matrice d’inter-redondance et déduire la table des signatures des défauts. 

 


